



























































Drehdurchfihrungen mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

Serie MagiDrive mit DN16CF-Flanschanschluss

B Zwei Modellvarianten MD16 und MD19 mit verschiedenen Magnetstéarken
B Bewahrte und vielféltig einsetzbare Konstruktion

B Robust und leistungsstark

Technische Daten
B Flanschanschluss
B Konstruktion

DN16CF
aus Vollmaterial gedreht, Edelstahl 316L

H Wellentyp Stumpf, @ 9 mm, mit Innengewinde M5
B Durchbruch-Drehmoment
- Modell MD16 0,45 Nm
- Modell MD19 0,56 Nm
B Max. Drehzahl ohne Last 1000 U/Min.
B Max. Axiallast 66 N
B Ausheiztemperatur 250 °C
Verdrehfestigkeit
0,7
06 _ Art.-Nr. Bezeichnung
Zos| 7T i MD16TX000Z MD16-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager
é 04 = MD19TX000Z MD19-Drehdurchftihrung, manuell, Standardlager
203 —— D76
£ 42 O ——— Spec
L= S 67.6
Qo1 2 — g",?e? 131
0.0 ¥ ‘ . ‘ . DN16CF 12.17.8
0 5 10 15 20 25

Winkelabweichung (Grad)
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Drehdurchfihrungen mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

Serie MagiDrive mit DN4OCF-Flanschanschluss

B 5 Modellvarianten mit 4 Magnetstérken

H 3 Wellentypen und Axiallasten
B Robust und leistungsstark

B Zahlreiche Optionen fiir Antriebe und Kugellager
B Modell MD35 optional mit riickseitigem Flansch und Hohlwelle
B Optional 2-stufig mit 2 koaxialen Drehachsen

Technische Daten

B Flanschanschluss

B Riickseitiger Flansch
W Konstruktion

DN40CF
DN16CF (nur bei MD35H )
aus Vollmaterial gedreht, Edelstahl 316L

H Wellentyp
- Modell MD20/MD21 @ 9 mm, mit Innengewinde M5
Verdrehfestiakeit - Modell MD25 @ 9,53 mm, massiv
07 9 - Modell MD35/MD35H Rohrwelle mit Montageflansch und
0'6 3 x M3-Gewindelochern
’25 B I RN et B Durchbruch-Drehmoment
<05 vy - Modell MD20 0,45 Nm
é 04 < - Modell MD21 0,56 Nm
S 03 — - Modell MD25 2,4 Nm
< 02 o ——— Spec - Modell MD35/MD35H 4,5 Nm
a o1 o7 e MD21 B Max. Drehzahl ohne Last 500 U/Min.
s - - - Spec B Max. Axiallast
0.0 : : M M - s - Modell MD20/MD21 66 N
Winkelabweichung (Grad) - Modell MD25 100 N
- Modell MD35/MD35H 200 N
[ ] i °
Verdrehfestigkeit Ausheiztemperatur 250 °C
3,0 -
Art.-Nr. Bezeichnung
—~ 25t ~
é . / MD20TX000Z MD20-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager
s MD21TX000Z MD21-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager
[3]
£ 15 / MD25TX000Z MD25-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager
% 1,0 / —wD25 MD35TX000Z MD35-Drehdurchfihrung, manuell, Standardlager
& - ---Spec n = :
a 05 MD35HTX000Z MD35H-Drehdurchfiihrung mit Hohlwelle, manuell,
00 Standardlager
0 5 10 15 20 MD20/MD21 12 675
Winkelabweichung (Grad) 1
(@)
Verdrehfestigkeit g —
6,0 g Q:%______
—~ 50 Z ]
5 ................... 74_ Q
< 40
5 e
g 3,0 /
E 20 e/
5 / — WA Es=s
a 10 p 8 % .25
EISE
0,0 T T 8 8
0 5 10 o g
Winkelabweichung (Grad) 8=
15
MD25 MD35 @ 14.99/114.94
84.3 Fihrung 85
- DN35CF (mit Durch-
DN35CF | 20 12“7 gangsléche(mltbefuergtigt) 7‘5_1727
___'_-
‘ - 5.25 _L —ﬂ
J DA g
o ‘ s — J
M|
o<
D>
o}
3 abstandsgleiche Mor]ta":geﬂansch Zugang zu den
M3-Bohrungen auf mit Fihrung Flanschléchern
26 mm Lochkreis durch Ldsen der
zur Befestigun: Sicherungsschrauben
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Drehdurchfihrungen mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

Serie MagiDrive mit DN63CF-Flanschanschluss

B 2 Modellvarianten mit oder ohne riickseitigen Flansch
B Sehr groRes Drehmoment

B Optional 2-stufig mit 2 koaxialen Drehachsen

B Ausgelegt fur grof3e Lasten

Technische Daten

B Flanschanschluss DN63CF
B Rickseitiger Flansch DN40CF (nur MD64H)
B Konstruktion aus Vollmaterial gedreht, Edelstahl 316L
u Wellentyp Rohr mit Montageflansch und
6 x M3-Gewindeléchern
B Durchbruch-Drehmoment 10 Nm
Verdrehfestigkeit B Max. Drehzahl ohne Last 500 U/Min.
12,0 B Max. Axiallast 400 Nm
100 e B Ausheiztemperatur 250 °C
1o,
4
€ 80
é 60 / Art.-Nr. Bezeichnung
g 40 // ViDEs MD64TX000Z MD64-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager
£ - - --Spec - il f
8 20 MD64HTX000Z MD64-Drehdurchfiihrung mit Hohlwelle, manuell,
00 Standardlager
’ 0 2 4 6 134
Winkelabweichung (Grad) 174
DN63 CF @ 114 10|
B | ]
SE
[ —
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Drehdurchfihrungen mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

Serie MagiDrive mit DN100CF-Flanschanschluss

Verdrehfestigkeit

’5250 —

£ /
20,0

15,0

B 2 Modellvarianten mit oder ohne riickseitigem Flansch
B Sehr groRe Drehmomente

B Optional 3-stufig mit 3 koaxialen Drehachsen

B Ausgelegt fur grof3e Lasten

Technische Daten

£ 15,
2 ool

B Flanschanschluss DN100CF
B Rickseitiger Flansch DN40CF (nur MD100H)
m Konstruktion geschweilRtes Gehduse, Edelstahl 316L
m Wellentyp Rohr mit Montageflansch und
6 x M5-Gewindeléchern
B Durchbruch-Drehmoment 25 Nm
B Max. Drehzahl ohne Last 200 U/Min.
B Max. Axiallast 400 Nm
B Ausheiztemperatur 250 °C
Art.-Nr. Bezeichnung
MD100TX000Z MD2100-Drehdurchfiihrung, manuell, Standardlager

5 / —— MD100
5 50 ---- Spec

MD100-Drehdurchfiihrung mit Hohlwelle, manuell,

MD2100HTX000Z
Standardlager
0,0 T :
0 2 4
Winkelabweichung (Grad) 1506
DN100CF @ 152 18 '
1.4
=
g 18 | ]®
S1 8 Q
.
S
6 abstandsgleiche
M5-Bohrungen auf Montageflansch
88 mm Lochkreis mit Fibrung
2zur Befestigun
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Drehdurchfihrungen mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

UHV-Shutter-Drehdurchfihrungen

www.vacom.de

B Umschaltung zwischen zwei festen Endlagen

B Pneumatikantrieb

B Kompakt

B Robust und zuverlassig

B | eistungsstark

B Justierbarer Schwenkbereich
B Variable Schaltgeschwindigkeit

Technische Daten

B Anschluss

B Antriebsprinzip

B Schwenkbereich

B Mechanischer Wellenanschluss

B Druckluftzufuhr

B Druckluftanschluss

B Durchflussregelventile
B Endlageschalter

CF-Flansche

pneumatisch, doppelt wirkend
30° - 170°, Endlagen einstellbar
@ 9 mm Wellenstumpf mit
M5-Innengewinde

oder Rohr mit Montageflansch
(siehe MagiDrive)

max. 6,8 bar

M5 x 0,8 mm

2 Stuck

2 Reed-Schalter (optional)

B Option Blenden und Haltevorrichtungen
auf Anfrage

Art-NI. Anschluss- Max. Dreh- Endlage- MagiDrive-

flansch moment (Nm)  schalter Modell
MD10RAX000Z DN10CF 0,18 Nein MD10
MD10RAIX000Z DN10CF 0,18 Ja MD10
MD16RAX000Z DN16CF 0,45 Nein MD16
MD16RAIX000Z DN16CF 0,45 Ja MD16
MD19RAX000Z DN16CF 0,45 Nein MD19
MD19RAIX000Z DN16CF 0,45 Ja MD19
MD20RAX000Z DN40CF 0,45 Nein MD20
MD20RAIX000Z DN40CF 0,45 Ja MD20
MD21RAX000Z DN40CF 0,45 Nein MD21
MD21RAIX000Z DN40CF 0,45 Ja MD21
MD25RAX000Z DN40CF 1 Nein MD25
MD25RAIX000Z DN40CF 1 Ja MD25
MD35RAX000Z DN40CF 25 Nein MD35
MD35RAIX000Z DN40CF 25 Ja MD35
MD64RAX000Z DN63CF 10 Nein MD64
MD64RAIX000Z DN63CF 10 Ja MD64
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie MPP / MPPL /| MPPRL

Push-Pull-Durchfiihrungen fur Linear- und Drehbewegung mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

8-26

B Drei Ausfihrungen
Modell MPPRL
Modell MPPL
Modell MPP

B Klein und kompakt

B Absolut UHV-tauglich
B Leicht beweglich

B Balgfreie Konstruktion
B Ausheizbar

B Standardhub 50 bis 250 mm

Technische Daten
B Anschlussflansch
B Antriebswelle

B Max. Axialkraft
B Max. Drehmonent
B Positionsfixierung

B Max. Ausheiztemperatur

Linear- und Drehbewegung

nur Linearbewegung - Drehachse fixiert
nur Linearbewegung - Drehachse frei
beweglich (nicht an Antrieb gekoppelt)

DN16CF / DN4OCF

Rundwelle @ 8 mm, mit Abflachung und
2 x M3-Gewindeléchern

98 N

0,45 Nm

Feststellschraube

(nicht fur Drehung bei Modell MPP)
250 °C

B Optionen Pneumatik-, Schritt- oder Servomotorantrieb
Art.-Nr. Anschlussflansch Hub
MPPRL16-50-H DN16CF 50
MPPRL16-100-H DN16CF 100
MPPRL16-150-H DN16CF 150
MPPRL16-200-H DN16CF 200
MPPL16-50-H DN16CF 50
MPPL16-100-H DN16CF 100
MPPL16-150-H DN16CF 150
MPPL16-200-H DN16CF 200
MPP16-50-H DN16CF 50
MPP16-100-H DN16CF 100
MPP16-150-H DN16CF 150
MPP16-200-H DN16CF 200
® DN40CF auf Anfrage
Schraube
DN16CF @ 34 Antriebswelle Positk;ﬁ:ﬁxiezrﬂ;g
g 2xM3
Py 3 _ l
K‘\ Y
m per——-— {1 1 1l N9
& SN
NS o L
6.5 zur flachen
Soie Hub 768 16
50 10
MPPRL (eingefahren) 1076 + Hub
DN16CF @34 Antriebswelle P
3 2xM3
© — ( I
Q T
-4 t—-— 1t --—- —3ls
10 L
65 Zgre?ta:he” o Hub 50 16
ingefahen)
ren
MPPL u. MPP (egete £2 kb
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie WSL / WSLR
Wobble-Stick Durchfihrungen fur Linear- und Drehbewegung mit magnetisch gekoppeltem Antrieb

W Zwei Ausfiihrungen mit 3 oder 4 Bewegungsachsen

Modell WSL Schwenk- und Linearbewegung
Modell WSLR Schwenk-, Linear- und
Drehbewegung

B Absolut UHV-tauglich

B Ausheizbar

B Standardhub 150 oder 250 mm
B Optional mit Greifer oder Zange

Technische Daten

B Anschlussflansch DN40CF
W Antriebswelle Rundwelle @ 8 mm
B Max. Axialkraft 65 N
B Max. Drehmonent 0,45 Nm
B Max. empfohlenes Probengewicht 260 g
B Max. Ausheiztemperatur 250 °C
B Max. Schwenkbereich +15°
Art.-Nr. Anschlussflansch Hub
WSL-150-H DN40CF 150
WSL-250-H DN40CF 250
WSLR-150-H DN40CF 150
WSLR-250-H DN40CF 250
WSL 82 + Hub
20 48
DN35CF 12.7 Schraube zur
Positionsfixierung
2 1 b
o It
[0} I — H -[— - - - — 4N
N ( ' St
DS e
g L iy Hub 50
= ™.
[N . Balg arretiert, wenn
Justierbalg  Wobble-Stick auler Betrieb.
Neigungsanschlag
WSLR
156 + Hub
20 48
DN35CF 127 Schraube zur
Positionsfixierung
\ of L—— Il ] 1 N | B
1z Il SIS
N o ]
H § 76.8
o0
8

. Balgtrager arretieren, wenn
Justierbalg  ywobble-Stick auRer Betrieb.
Neigungsanschlag
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie GMVT

Leichte Transferstange mit konstruktiv getrennter Kombination von Linearverschiebung und Drehung

8-28

B Besonders geeignet fur leichte Proben und geringe Lasten

B Absolut UHV-tauglich

B SmCo-Magnete

B 360°-Grad-Skalierung fur Drehung
B Justierbare Anschlagringe

B Optional mit 3-Punkt-Justierstiick

Technische Daten

B Hub

B Werkstoffe
- Flansch, Gehéause und Wellen
- Magnete

B Ausheiztemperatur

B Axialkraft

B Drehmoment

B Anschlussflansch
B Antriebswellen

B Gesamtlange

300 - 900 mm

Edelstahl 1.4301

SmCo

max. 250 °C

max. 61 N (statisch)
(hohere Kraft auf Anfrage)
max. 1,6 Nm (statisch)
(héheres Drehmoment auf Anfrage)
DN40CF bzw. DN63CF
Rundwelle @ 6,0 mm in
Vierkantrohr 15,0 x 15,0 mm
Axialhub (mm) + 120 mm

Art.-Nr. Axialhub AISEIES- Justierstiick
flansch
GMVT-T40-300 300 DN40CF Nein
GMVT-T40-500 500 DN40CF Nein
GMVT-T40-700 700 DN40CF Nein
GMVT-T63-700 700 DN63CF Nein
GMVT-T63-900 900 DN63CF Nein
GMVT-J-T40-300 300 DN40CF Ja
GMVT-J-T40-500 500 DN40CF Ja
GMVT-J-T40-700 700 DN40CF Ja
GMVT-J-T63-700 700 DN63CF Ja
GMVT-J-T63-900 900 DN63CF Ja
15
Skalierung 40
0-360
1
p6s [ 043
M6
Axialhub + 140 ~ ——J
15
0 ]_—%I
3-Punkt-Justierstlick Skalierung 0 - 360°
15 Ring-Stopper 40
l H we
— :
265 =1 g4
JN 3
2'10

Axialhub +210
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie PP

Transferstange fir alle Anwendungsbereiche - geeignet auch fir grof3e Lasten

Axiale Festigkeit B 5 Modellreihen
400 T——srgan ) B Linearbewegung mit und ohne Drehung
m— High Axialkraft . .
350 J —— Low B Geeignet auch fur grof3e Lasten
/ | Voll UHV-tauglich
300 '.'..'..';t;n;;;g;e;“““ —————1  m Rundwelle aus Edelstahl
= 9e0 | = HighSpee / B GroRe Axialkraft (180 N Standard)
it / B Optional 2 weitere Starken zur Auswahl (70 N oder 310 N)
£ 200 — B Sehr hohes Drehmoment
5 150 7 B Geringe Auslenkung
// B Robust, prazise und reproduzierbar
100 B Geeignet fur horizontalen und vertikalen Einbau
B Feststellschraube zur Fixierung der Position
50 1/~ ® Ausheizbar
0 1 2 3 4
Abweichung (mm) Modell Beschreibung Ma>r;.r:]-|ub
ERE nur Linearbewegung 1219
] Verdrehfestigkeit PP Linear- und Drehbewegung 1524
45 —_—— ASP wahlweise Dreh- oder Linearbewegung oder beide 914
£ 3: _— EPP nur Linearbewegung und mit Hubmechanismus fur 1219
s Probentransfer an der Wellen-Spitze
% 25 7 DAP Li'near- und Drehbewegung konstrukti\_/ getrennt, 1219
E 12 ) PowerProbe 2 koaxiale Rundwellen, duf3ere Welle nur Linearbewegung
é’ ’1 / - - - - Spec .
051 Technische Daten
0 T B Anschlussflansch DN40CF
0 2 4 6 8 10 12 DN63CF (nur bei 1524 mm Hub)
Winkelabweichung (Grad) B Axialkraft
- Standard 180 N
- High 310 N (nur LPP, PP)
Abweichung der Welle in Abhangigkeit - Low 70 N (nur LPP, PP)
von der zugefiihrten Last B Drehmoment siehe Diagramm
o 100 ] B Maximales Moment bei waagerechtem Einbau siehe Diagramm
L I R R B Maximale Last bei senkrechtem Einbau siehe Diagramm
e | | T B Antriebsoptionen siehe Tabelle
5 —1 B Ausheiztemperatur 250 °C
% ’x'" B Positionsfixierung Feststellschraube
< o1 I, — 10N Last < 609 mm Hub
_Et_" 00t i == 10N Lgst > 509 mm Hub Antriebsoptionen
Ko} p/ B H =Handrad
0001 B HR = Handantrieb mit 2 ausheizbaren Endlageschaltern
0 500 1000 1500

B E = Handantrieb mit Verlangerungshebel
B SD = Servomotor 24 V DC mit 2 ausheizbaren Endlageschaltern
B SS = Schrittmotor mit 2 ausheizbaren Endlageschaltern

Ausgefahrene Lange (mm)

Kopplun Antrieb
MagiDrive pplung

Modell Low Standard High H HR E SS SD

LPP
PP

ASP
EPP
DAP

- = Standard

= Option

= nicht verfligbar
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Serie PP

Modell LPP
Modell PP35
Modell ASPP
8-30

B Hub 250 bis 1219 mm

B Antriebswelle @ 15 mm mit M8-Innengewinde und Fihrung fir Linearbewegung

3 abstandsgleiche 25 A
M3 x 12 Bohrungen
auf 22,00 Lochkre's 12 Hub Endanschlagssensor
M8 x 20 S
Bohrung n2 -8,
M~
4 RN < ] N ) S S S S B
Q
SR of " L
S 1 434
DN35CF 3 Anschlag verstelibarer 2 (Hub 250 u. 304)
| Antriebswelle Anschlagring Schraube zur oder 81
. . Q Positionsfixierung
Fuhrung filr o
Linearbewegung & ——

216.00

Q:LL_

ra_sl

2464

Fuhrungswelle

N

M6-Gewinde zur

Montage einer Halterung
Hub 250 304 457 609 914 1219
A 461 515 | 668.4 | 821 1125 | 1529.6

B Hub 304 bis 1524 mm

W Bis Hub 1219 mm mit Flansch DN40OCF, Hub 1524 mm mit Flansch DN63CF

B Antriebswelle @ 15 mm mit M8-Innengewinde

A
DN35CF 25 Hub 129 434
o P ). S
< o™ 1
(=W N L. B re-4
=} o _ -1 I I IV, N N
3 [S]
o
o/ & \ 7 I
ge| /
M8 x 20 s Antriebswelle Schraube zur Endanschlagssensor
Bohrung S verstellbarer Positionsfixierung M6-Gewinde zur
a2 Anschlagring Montage einer Halterung
SIS
Hub 304 457 609 914 1219
A 515 668.4 821 1125 | 1529.6

B Hub 304 bis 914 mm
B Antriebswelle @ 15 mm mit M8-Innengewinde
B Separate Fixierung fur Drehung und Linearbewegung

A
Schraube zur Fixierung
Schraube zur der Rotationsachse
Positionsfiixierung
DN35CF__, 25 46.7
o / L I
S 1IF
n o
L0
] AN =1 < I O
D [SIEN
O
<
e
% = . n M8-Gewinde
'\BAgh);uzno 5% Antriebswelle zur Montage einer
9 58 Linear-/Dreh- Halterung
0 © drehbares stellantrieb Linearachsen-
(SI] Fuhrungsrohr Feststellschraube
Hub 304 457 609 914
A 558 711 862 1168
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie PP
Modell EPP
H Hub 250 bis 1219 mm
B Antriebswelle vorn mit Hebevorrichtung (Platte 20 x 60 mm, Hub 12 mm)
) A
20 ‘ Hub Endanschlagssensor
I L NG
f%x 2o
WSS N — S T I O B
L] | 8
[¢]
Q O, |
verstelibarer 129 434
DNSSCE Anschiagring
Schraube zur Positionsfixierung M6-Gewinde zur
o Montage einer Halterung
60 © ra=sl
| [ -8y
T | Bl - ——— —_— b3
of | N
T
3 62 L1
Hub 250 304 457 609 914 1219
A 461 515 | 668.4 | 821 1125 | 1529.6
Modell DAP

B Hub 250 bis 1219 mm
B Antriebswelle @ 15 mm mit M8-Innengewinde und Fuhrung fir Linearbewegung

35 A
25 Hub Endanschlagssensor
T i L e
| B
T = ___é"_________‘____
- = [¢]
O @) 3 'E L R
<
DN35CFE 8¢ verstellbarer Anschiagring 129 434
2 K Schraube zur Positionsfixierun M6 Gewinde zur
Fuihrung fiir Qui 9 Montage einer Halterung
Linearbewegung p "5
= ——c— f <
©)
JE S I -1 9
— [N
Q
H
<
g Drehachsenwelle Linearachsenrohr
Hub 250 304 457 609 914 | 1219
A 461 515 668.4 821 1125 | 1529.6
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Dreh-Schiebedurchfihrungen / Transfersysteme

Serie PP

Modell LPP

Modell PP35

Modell ASPP

Modell EPP

Modell DAP

8-32

Art.-Nr. Anschlussflansch Axialhub
LPP-250-H DN40CF 250
LPP-304-H DN40CF 304
LPP-457-H DN40CF 457
LPP-609-H DN40CF 609
LPP-914-H DN40CF 914
LPP-1219-H DN40CF 1219
PP35-304-H DN40CF 304
PP35-457-H DN40CF 457
PP35-609-H DN40CF 609
PP35-914-H DN40CF 914
PP35-1219-H DN40CF 1219
PP64-1524-H DN63CF 1524
ASPP35-304-H DN40CF 304
ASPP35-457-H DN40CF 457
ASPP35-609-H DN40CF 609
ASPP35-914-H DN40CF 914
EPP-250-H DN40CF 250
EPP-304-H DN40CF 304
EPP-457-H DN40CF 457
EPP-609-H DN40CF 609
EPP-914-H DN40CF 914
EPP-1219-H DN40CF 1219
DAP-250-H DN40CF 250
DAP-304-H DN40CF 304
DAP-457-H DN40CF 457
DAP-609-H DN40CF 609
DAP-914-H DN40CF 914
DAP-1219-H DN40CF 1219

www.vacom.de



Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

B Membranbalggedichtet

B Robust

W Prazise und leichtgangig

B Reproduzierbar

H Voll UHV-tauglich

B Zahlreiche Antriebsmdglichkeiten
B 7 Modellreihen

Technische Daten

B Material Membranbalg Edelstahl 316L
B Ausheiztemperatur 250°C (ohne Motor oder Pneumatik)
B Lebensdauer (Membranbalg) 10.000 Zyklen (optional bis 1 Mio.)
H Z-Hub 25 mm bis 1000 mm (je nach Serie)
B Antriebe manuell, pneumatisch,
Schritt- oder Servomotor
B Genauigkeit 10 um (optional)
Modellreihen

Modell LSM Modell HLSM Modell LSML

B Standardausfihrung fur alle Anwendungen B Ausfuhrung fir groRe Hibe

B Grolte Auswahl Flanschanschlisse, DN10 bis DN160 B Verstéarkte Rahmenkonstruktion

B GroRte Auswahl Antriebe B Nennweite DN40 und DN63

B Bis 350 mm Standard-Hub B 200 mm bis 1000 mm Standard-Hub

B Flansche mit Gewindel6chern B Flansche mit Gewindel6chern

B Modell HLSM mit Durchgangsldchern (ab DN40) (HLSML mit Durchgangslochern an Anlagenflansch)

Modell CLSM

B Kompakte Konstruktion mit kurzer Einbaulange
B DN40 bis DN63

B Bis 100 mm Standard-Hub

B Flansche mit Gewindel6chern
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Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

Modell LSMT

B Wie Modell LSM, jedoch mit Winkel-Justierbalg (+2°)
fur den bewegten Flansch

B Nennweite DN40 und DN63

B Bis 100 mm Standard-Hub

B Flansche mit Gewindel6chern

Antriebe

B H = manuell mit Handrad (groRe Nennweiten
mit Handrad und Getriebelibersetzung)

B P = Pneumatikantrieb

B SD = seitlich montierter Servomotor
B SS = seitlich montierter Schrittmotor

Manueller Antrieb

Skalierungen

B ES = gravierte Skala (Aufldsung 1 mm)

B DLA = digitale Skala mit LCD-Anzeige (Aufldsung 0,01 mm)

B LP = Linearpotentiometer (Aufldsung 2 pm)

DLA LP

8-34

Pneumatikantrieb

Modell LSMX

B Wie Modell LSM, jedoch mit Justiereinrichtung
(X-Achse +5 mm) fur den bewegten Flansch

B Nennweite DN40 und DN100

B Bis 100 mm Standard-Hub

B Flansche mit Gewindel6chern

Motorantrieb

Antrieb Skalierung
H P 5§ SD ES DLA LP

Modell

LSM10

= Standard
= Option

= nicht verfligbar
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Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

Modell Flansch Freier Innen-@ Axialhub Antrieb
DN10CF 8 25 H

LSM -
DN16CF 16 25 bis 100 H, P
DN40CF 38

LSM DN63CF 65 (63) ,

HLSM 25 bis 350 H, P, SD, SS
DN100CF 102
DN160CF 149

LSML DN40CF 38 )

200 bis 1000 H, P, SD, SS

HLSML DN63CF 65
DN40CF 38 )

CLSM 25 bis 100 H, P, SD, SS
DN63CF 65
DN40CF 38

LSMT 25 bis 100 H, P, SD, SS
DN63CF 65
DN40CF 38

LSMX DN63CF 65 50 bis 100 H, P, SD, SS
DN100CF 102

www.vacom.de 8-35



Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

LSM / HLSM Dimensionen

E C
F AB G AB
an
/ —) X| a X
H = 1—FF | B M B S
-1 = i B=
—— | 3 d i—-___ —5
A: expandierte Lange 4
B: komprimierte Léange
manueller Antrieb seitlich montierter Schrittmotor
Art.-Nr. A B € D E F G H J K
LSM10
LSM10-25 77,3 52,3 95 130,4 25,4 8 - - 60,7 27
LSM16
LSM16-25 55 30 90 82,3 34 16 - - 78 25,8
LSM16-50 94,2 44,2 129 82,3 34 16 - - 78 25,8
LSM38
LSM38-25 98,7 73,7 180 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-50 123,7 73,7 204 155,2 75 38 72 257 163,5 59
LSM38-75 162 87 243 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-100 187 87 268 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-150 250 100 331 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-175 281 106 363 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-200 312,5 112,5 394 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-250 377,5 127,5 459 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-300 446,5 146,5 531 155,2 75 38 72 257 163,5 39
LSM38-350 509 159 594 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38
HLSM38-25 98,7 73,7 180 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-50 131,7 81,7 212 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-75 170 95 251 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-100 194,5 94,5 275,5 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-150 260 110 341 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-175 291 116 373 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-200 322,5 122,5 404 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-250 387,5 137,5 469 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-300 456,5 156,5 541 155,2 75 38 72 257 163,5 39
HLSM38-350 SIS 169,5 604 155,2 75 38 72 257 163,5 &9
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Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

LSM / HLSM Dimensionen

Art.-Nr. A B C D E F G H J K
LSM64

LSM64-25 136 111 232 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-50 161 111 258 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-75 186 111 283 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-100 211 111 308 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-150 261 111 358 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-200 317 117 415 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-250 378 118 475 203 122,5 65 72 297 212 64
LSM64-300 448 118 535 203 122,5 65 72 297 212 64
HLSM64

HLSM64-25 136 111 232 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-50 161 111 258 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-75 186 111 283 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-100 211 111 308 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-150 274 124 370 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-200 336 136 433 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-250 404 154 500 203 122,5 63 72 297 212 64
HLSM64-300 467,3 167,3 564 203 122,5 63 72 297 212 64
LSM100

LSM100-25 175 150 289 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM100-50 200 150 314 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM100-75 225 150 339 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM100-100 250 150 364 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM100-150 300 150 414 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM100-200 350 150 464 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100

HLSM100-25 175 150 289 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100-50 200 150 314 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100-75 225 150 339 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100-100 250 150 364 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100-150 300 150 414 266,5 177 102 105 376 273 92
HLSM100-200 358 150 472 266,5 177 102 105 376 273 92
LSM150

LSM150-25 176 151 288 305 229 149 104 414 313 105
LSM150-50 201 151 317 305 229 149 104 414 313 105
LSM150-75 226 151 338 305 229 149 104 414 313 105
LSM150-100 251 151 367 305 229 149 104 414 313 105
LSM150-150 276 151 388 305 229 149 104 414 313 105
LSM150-200 365 165 479 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150

HLSM150-25 176 151 288 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150-50 201 151 317 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150-75 226 151 338 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150-100 251 151 367 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150-150 276 151 388 305 229 149 104 414 313 105
HLSM150-200 372 172 486 305 229 149 104 414 313 105
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Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

LSML / HLSML Dimensionen

|IIIIIIl|“lI"llllllllll"ll"lllllIlIIIIl l}lllllllllll I 'lllllll Illlllllllll
v IIIIIIIIIIII

x|
— [m)
| piEe O
| G
L AL e o
| R 4 AL
3 ——_———
9 \,1‘ S8 4 9 . 7
1 | [ [ [ ! |
1 1| | | ! i
o N A
i bl oA |
( D3 T N S N () SN —— -
T .L i A A: expandierte Lange
l__l___|___l-—| ot c B: komprimierte Léange

Antrieb: manuell/Motor

n Art.-Nr. A B © D E = G H J K

LSML38

LSML38-200 322 122 402 161 102,5 38 72 259 163,5 SY)
LSML38-300 452,5 152,5 534 161 102,5 38 72 259 163,5 39
LSML38-400 576 176 657 161 102,5 38 72 259 163,5 89
LSML38-500 707 207 788 161 102,5 38 72 259 163,5 89
HLSML38

HLSML38-200 885 135 416 161 102,5 38 72 259 163,5 89
HLSML38-300 462,5 162,5 533 161 102,5 38 72 259 163,5 39
HLSML38-400 586 186 667 161 102,5 38 72 259 163,5 39
HLSML38-500 717 217 798 161 102,5 38 72 259 163,5 89
LSML64

LSML64-200 311 111 399 204 161 65 41,2 314 163,5 64
LSML64-300 446 146 534 204 161 65 41,2 314 163,5 64
LSML64-400 592 192 663 204 161 65 41,2 314 163,5 64
LSML64-500 700 200 771 204 161 65 41,2 314 163,5 64
LSML64-600 860 260 1009 204 161 65 41,2 314 163,5 64
LSML64-800 1111 311 1181 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64

HLSML64-200 325 125 413 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64-300 459 159 547 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64-300 602 202 673 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64-500 700 200 771 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64-600 860 260 1009 204 161 65 41,2 314 163,5 64
HLSML64-800 1111 311 1181 204 161 65 41,2 314 163,5 64
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Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

LSMX Dimensionen

C

AB
Einstellrad zur
Justierung £5

/o N $_'
’ |
YO Y x
| -
@ —__ =—_ - |
manueller Antrieb A: expandierte Léange
B: komprimierte Lange
E
F G _. AB
l Einstellrad zur
H Justierung +5 e
4 |
— [m]
T L H = |
I
seitlich montierter Schrittmotor
Art.-Nr. A B C D E F G H J K
LSMX38
LSMX38-50 143 93 205 155 105 26 52 257 183 39
LSMX38-100 206 106 267 155 105 26 52 257 183 39
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Translatoren fur Bewegungen entlang der Z-Achse

CLSM Dimensionen

m
(@]

F AB

Fan)
2| |

).

\

iy B e =
;:.__ el _3

A: expandierte Lange

B: komprimierte Léange

manueller Antrieb seitlich montierter Schrittmotor
Art.-Nr. A B C D £ F G H J K
CLSM38
CLSM38-25 63 38 173 142 75 39 102 247 152 39
CLSM38-50 92 42 202 142 75 39 102 247 152 39
CLSM38-75 125 50 285 142 75 39 102 247 152 39
CLSM38-100 163 63 273 142 75 39 102 247 152 39
CLSM64
CLSM64-25 106 81 221 206 122,5 65 73 259 215 67
CLSM64-50 131 81 221 206 122,5 65 73 259 215 67
CLSM64-75 156 81 221 206 122,5 65 73 259 215 67
CLSM64-100 188 88 221 206 122,5 65 73 259 215 67

LSMT Dimensionen

E o , E
F [ AB I F G I AB |
| ©5 [ o@® @5 [ of® ]
/' o =y
YRl IR Y-l |
N « 4 ,

5 ,

1)
|
1
1
|
T

A: expandierte Lange
B: komprimierte Lange

I

T
i
® ’ -©
[l

Bl
il
]

manueller Antrieb seitlich montierter Schrittmotor

Art.-Nr. A B © D E F G H J K
LSMT38

LSMT38-50 142 92 213 155 75 38 89 259 165 39
LSMT38-100 199,5 99,5 270,5 155 75 38 89 259 165 39
LSMT64

LSMT64-25 180,5 130,5 307 203 122,5 65 555 298 213 64
LSMT64-50 230,5 130,5 307 203 122,5 65 55,5 298 213 64
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Lineartranslatoren und Justiereinheiten

Justiereinheiten mit Membranbalg zum Langen- und Winkelausgleich

www.vacom.de

B Robust
B Kompakt
B Hochbelastbar

Technische Daten
B Axialhub

B Justierwinkel

B Material Balg

B Material Flansche

+5 mm

+3°

Edelstahl 316L
Edelstahl 316L

B Ausheiztemperatur 250 °C

A?;%Té‘ﬁs A B c D E F ©
PA-35 DN40CF 59 73,4 106 20 M8 38 88
PA-64 DNG63CF 75 93 166 26 M12 65 140
PA-100 DN100CF 90 108 206 26 M12 102 180
PA-150 DN160CF 100 125 279,4 45 M16  127* 238,4
PA-150 DN160CF 100 125 329,4 45 M16 127 290

* Optionen verfligbar

CF-Flansch

3 abstandsgleiche
Befestigungen ‘E’
fur Gewindestangen

+3°

15 Axialhub

Justierwinkel D

]

HEH-

Mittelpunkt
A+50mm

B

Art.-Nr.

Gewindeldcher (T)

Durchgangslécher (H)

PA-35H

26,4

PA-35T

M6

PA-64H

@84

PA-64T

M8

PA-100H

@ 8,4

PA-100T

M8

PA-150H

?8,4

PA-150T

M8
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Y-Translatoren

Y-Translatoren fur 1-achsige Linearbewegung in der Ebene

W Anschlussflansch DN63CF oder DN100CF
B Membranbalggedichtet

B Robust

B Prazise und leichtgangig

W Reproduzierbar

| \oll UHV-tauglich

B Hand- oder Schrittmotorantrieb

Technische Daten

B Anschluss CF-Flansche, Schraubenorientierung versetzt,
M8-Gewindeldcher
B Membranbalg Edelstahl 316L
B Balg Lebensdauer 10.000 Zyklen
B Ausheiztemperatur 250 °C (Motorantrieb demontiert)
B Antriebsoptionen manuell mit Handrad, Schritt- oder Servomotor
Modell LDM64/38 LDM64/64 LDM100/38 LDM100/64
Hauptflansch DN63CF DN63CF DN100CF DN100CF
Bew. Flansch DN40CF DN63CF DN40CF DN63CF
Hub +7,5 +7,5 +31 +31
Balg-ID 60 60 90 90
Freier ID 38 60 38 60
Einbauhdhe 87,5 87,5 182 182
Art.-Nr. Hauptflansch Bew. Flansch Antrieb
LDM-64-38-H DN63CF DN40CF Manuell
LDM-64-64-H DN63CF DN63CF Manuell
LDM-100-38-H DN100CF DN40CF Manuell
LDM-100-64-H DN100CF DN63CF Manuell
LDM64-64-H
504 47

Handrad & 80
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XY-Translatoren

XY-Translatoren fur 2-achsige Linearbewegung in der Ebene

B Anschlussflansch DN63CF, DN100CF oder DN160CF
B Hub max. £14 mm oder +31 mm

B Membranbalggedichtet

B Robust

B Prazise und leichtgangig

B Reproduzierbar

B Voll UHV-tauglich

B Hand- oder Schrittmotorantrieb

Technische Daten

B Anschluss CF-Flansche, Schraubenorientierung versetzt,
M8-Gewindeldcher

B Membranbalg Edelstahl 316L

B Balg Lebensdauer 10.000 Zyklen

B XY-Aufldsung +0,01 mm mit Handantrieb
+0,0005 mm mit Schrittmotorantrieb

B Ausheiztemperatur 250 °C (Motorantrieb demontiert)

B Antriebsoptionen Handantrieb mit Mikrometerschrauben,

Schrittmotor mit Getriebe

XY14 (Handantrieb)

@60 Handrad

Mikrometerskala c f
Linearskala Innen-@ 7 o
X-Ebene { «®
)
N
5 = £ Linearskala
% §E ™ Y-Ebene
i S
= oR
mo|_| - 2
5 22
o =
g 25 o
[ Lm o
m <ﬂ3 ©
S X —{—LQ
| 2
U
35 | 5.4 89.3 | 29.31 32
D 72.5 178.6 Quadrat 57.5
Flansch zu Flansch
MafRzeichnungen fur XY31 auf Seite 8-44
A Fester B Beweglicher © D Flansch zu .
AlSlE Hauptflansch Flansch Innen-@ Flansch NEE FTEIEET=2) I
XY14-64-38-H DN63CF DN40CF 38 i85 +14 mm (Vektorie") max. 22 mm
XY14-100-38-H  DN10OCF DN40CF 38 147 +10 mm (je Achse) (fur vollen Hub)
XY31-100-38-H DN100CF DN40CF 38 165,5 Handantrieb
+31 mm (vektoriell) max. 28 mm
XY31-100-64-H DN100CF DN63CF 60 165,5 22 mm (je Achse) (fiir vollen Hub)
XY31-150-64-H DN160CF DN63CF 60 180
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XYZ-Translatoren

Modulare Translatoren zur Erzeugung von Linearbewegungen entlang aller
3 Raumachsen

® Kombination aus Z-Lineartranslator und XY-Translator

B 5 XY-Translator-Modelle

M Bis zu 1000 mm Z-Hub

B Hochbelastbar

B Separate Membranbalge fiir XY- und fur Z-Bewegung (auswechselbar)
® Wahlweise Hand- oder Motorantrieb

Technische Daten

B Hauptflansch DN63CF, DN100CF oder DN160CF
(Schraubenorientierung versetzt,
M8-Gewindeldcher)

B Beweglicher Flansch DN40CF oder DN63CF,
(Schraubenorientierung versetzt,
M6- bzw. M8-Gewindeltcher)

B XY-Auflésung +0,01 mm mit Handantrieb
+0,0005 mm mit Schrittmotorantrieb

B Ausheiztemperatur 250 °C (Motorantrieb demontiert)

B Antriebsoptionen Handantrieb mit Mikrometerschrauben,
Schrittmotor mit Getriebe

B Z-Hub 25 bis 1000 mm

B Z-Hub-Auflésung +0,25 mm mit Handantrieb

+0,01 mm mit digitaler Linearskala
+0,0005 mm (Halbschritt-Modus)

B Material Membranbalge Edelstahl 316L
B Einbaulage beliebig, ohne Abstiitzung
B Antriebsoptionen Handantrieb, Schritt- oder Servomotor

XY31 (Handantrieb)
Handrad & 60

Mikrometerskala m

0
| E’ Linearskala
Linearskala | Y-Ebene
X-Ebene\ \ |
4 \__]O N
i
_ 1A Sy
o 1_ o+oz o o1 Dz-o e
5 < g E i
2 BE © 9 o5 L
g 53 ‘
L S © | s Mikro-
a2 58 8 T — + ol noe
s T C & ol
o S £
I+ Ol
2 2w T Z 0 =
@ [ @ TJ© © I —
it
— T e — e —
N N I Yy
111 . )
| 292 26.5 57.5
114
159.4

D Flansch zu Flansch

MaRtabelle siehe Seite 8-43
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XYZ-Translatoren

Modulare Translatoren zur Erzeugung von Linearbewegungen entlang aller

3 Raumachsen

Art.-Nr. Z-Hub Hauptflansch Bewegter Flansch Antrieb
XY14-64-38-H-Z-25-H 25
XY14-64-38-H-Z-50-H 50
XY14-64-38-H-Z-100-H 100
N E IR oA o DN63CF DN40CF manuell
XY14-64-38-H-Z-400-H 400
XY14-64-38-H-Z-600-H 600
XY14-100-38-H-Z-25-H 25
XY14-100-38-H-Z-50-H 50
XY14-100-38-H-Z-100-H 100
Y 14-10038-H2-200.1 500 DN100CF DN40CF manuell
XY14-100-38-H-Z-400-H 400
XY14-100-38-H-Z-600-H 600
XY31-100-38-H-Z-25-H 25
XY31-100-38-H-Z-50-H 50
XY31-100-38-H-Z-100-H 100
XY31-100-38-H-Z-200-H 200 DN100CF DN40CF manuell
XY31-100-38-H-Z-400-H 400
XY31-100-38-H-Z-600-H 600
XY31-100-38-H-Z-1000-H 1000
XY31-100-64-H-Z-25-H 25
XY31-100-64-H-Z-50-H 50
XY31-100-64-H-Z-100-H 100
XY31-100-64-H-Z-200-H 200 DN100CF DN63CF manuell
XY31-100-64-H-Z-400-H 400
XY31-100-64-H-Z-600-H 600
XY31-100-64-H-Z-1000-H 1000
XY31-150-64-H-Z-25-H 25
XY31-150-64-H-Z-50-H 50
XY31-150-64-H-Z-100-H 100
XY31-150-64-H-Z-200-H 200 DN160CF DN63CF manuell
XY31-150-64-H-Z-400-H 400
XY31-150-64-H-Z-600-H 600
XY31-150-64-H-Z-1000-H 1000
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